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1. Podstawa opracowania projektu

- zlecenie Urzdu GminyZelazkéw na opracowanie uproszczonego projektu
budowlanego na przebudewlrogi gminnej nr 4725P w miejscowad Zbordw,

- dodatkowe pomiary oraz wizja lokalna przeprowamdzw terenie,

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatldrogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 43 z dnia 14.05.1999 r.),

- obowigzujace normy i specyfikacje techniczne.

2. Zakres opracowania

Opracowanie obejmuje wykonanie uproszczonego piwjelbudowlanego na
przebudow drogi dojazdowe] poprzez wzmocnienie istao®) nawierzchni warstav
kruszywa famanego oraz unie nawierzchni z mieszanki mineralno-bitumicznej,
na odcinku drogi gminnej nr 4725P. Zakres opracoavgprzewiduje przebudoy
odcinka w/w drogi gminnej o diugoi 461,7 m.

3. Stan istnigjqcy

Przedmiotowy odcinek drogi o nawierzchmirowo-kamiennej stanowi gg drogi nr
4725P, ktéra na pozostatych odcinkach posiada maeviak wykonary w technologii
powierzchniowego utrwalenia przy zyciu emulsji i grysdw. Obecnie na
projektowanym odcinku drogi nawierzchnstanowi warstwa dobrze zggczonego
zwiru na szerokéci 5 + 5,5m, grub& warstwy jest zrénicowana od 8cm do 15cm.
W/w droga stanowi jednocgeie drog dojazdow do posesji oraz obstuguje pola
usytuowane wzdtuniej.

4. Konstrukcja nawierzchni

Jako nawierzchni przyjgto warstve mieszanki mineralno-bitumicznej przy zaémiu
kategorii ruchu KR1-2 i gr. w-wy 5cm, utonej na podbudowie z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie o frakcji 0+31,5mnmrubgsci przyjetej warstwy 8 cm.
Przed przysipieniem do wykonywania warstwy podbudowy rgleistniepca
nawierzchng zwirowa przeprofilow& wraz z mechanicznym zeggczeniem, nadag

jej przekroj poprzeczny daszkowy o pochyleniu 2%azhowaniem istniggej niwelety
podtuznej drogi, jedynie w km od 0+409 do km 0+444 ngleastosowa pochylenie
jednostronne ze spadkiem 2%.
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Jako pocztek opracowania przgfo pocatek wjazdu do posesji nr 9a, gdzie
w km 0+000 przewidziano wykonanie wcinki w istai@ nawierzchng i wykonanie
naktadki bitumicznej do km 0+006. Na dhégo kolejnych 15m naley rozebré
istniejaca nawierzchng w celu wzmocnienia konstrukcji i dostosowania @dozonej
niwelety na dalszym odcinku drogi. Podobne wzmaaei&konstrukcji i dostosowanie
niwelety do istnigjcej nawierzchni drogi nr 4725P najewykona od km 0+444 do
km 0+461,7.

Pohczenie drogi gminnej w km 461,7 najewykona zgodnie z planem sytuacyjnym
przy zastosowaniu tukow obustronnych o promieni® Rm.

Od km 0+000 do km 0+369 przyp szeroké¢ nawierzchni 3,0m a podbudewi,0m,
natomiast od km 0+389 do km 0+461,7 szekokoawierzchni winna wyno&i4,0m
a podbudowa 4,5m.

5. Projektowane odwodnienie
Wyniesienie nowo zaprojektowane] niwelety w stosun#éo istniejcego terenu

I zastosowanie odpowiednich przekrojow poprzecznyeapewni splyw waod
opadowych na pobocze.

6. Organizacja ruchu

Nalezy oznakowa skrzyzowanie drog w km 0+461,7 przy zastosowaniu oznakiava
pionowego poprzez znaki A-6b, A-6¢ i A-7, ktoryabkalizacja w terenie winna by
zgodna z zaznaczema planie sytuacyjnym —rys. nr 2.

7. Uwagi koricowe

Roboty wykonywane na realizowanym odcinku drogi ymej naley wykonywa przy
catkowitym wyhczeniu z ruchu kotowego. Roboty nate zabezpieczy zgodnie

z zasadami BHP. W trakcie prowadzenia robot ayalshront ewentualne istniece
znaki geodezyjne i uzbrojenie podziemne.

Opracowat :



