OPIS TECHNICZNY

Przebudowa drogi gminnej nr 4707P w m. Biernatki,
w zakresie chodnika

PODSTAWA OPRACOWANIA

zlecenie Inwestora — Gmir¥elazkow

uzgodnienia (dane wigiowe) z przedstawicielami Inwestora

mapa zasadnicza w skali 1:1000

pomiary sytuacyjno — wysokoiowe uzupetniajce, wizja lokalna w terenie
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wknga 2004 roku w sprawie
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projekio specyfikacji technicznych
i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjana uzytkowego (Dz. U. Nr 202,
poz. 2072 z 2004r.)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200®ku w sprawie
szczegoOtowych warunkéw technicznych dla znakéw gnsyow drogowych oraz
urzadzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkdw umieszczania ichdragach
(Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003r.)

Rozporadzenie Ministra transportu i Gospodarki Morskiefzia 2 marca 1999 roku
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpada drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 43, poz. 430 z dnia 14 ni&89r.)

PRZEDMIOT, ZAKRES

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projettirieczny przebudowy drogi

gminnej nr 4707P w zakresie chodnika w m. BiernafBugos¢ przebudowanego
odcinka drogi w zakresie chodnika wynogtznie 425m (chodnik 195m i 230m) i plac

manewrowy.

2.1 ZAKRES ROBOT OBEJMUJE:

roboty pomiarowe,

roboty rozbiérkowe,

przebudowa — regulacja pionowa studzieneldeer podziemnych,
roboty ziemne — wykonanie koryta pod chodnik, zyazplac manewrowy,
przebudowa przepustu,

wykonanie odwodnienia,



utozenie obrzey i kraweznikow,
wykonaniescieku przykrawznikowego,

wykonanie konstrukcji nawierzchni chodnikéw, zjamdidplacu manewrowego.

STAN ISTNIEJACY

Teren na ktorym zlokalizowany jest projektowany ahis jest ptaski, miejscami

ze zwarg zabudow. Nawierzchnia pobocza jest gruntowa o szer. 2&- Odcinkami
wystepuja rowy przydrane. Uradzenia obce wysgpujace w bezpérednim gsiedztwie
pasa drogowego nie utrudriayv jakikolwiek sposob roboty na przebudowywanej

drodze.

STAN PROJEKTOWANY
Zaprojektowano dwa odcinki chodnika o szer. 1,3hygasci 195m i 230m oraz

plac manewrowy o diugoi 13,5m isredniej szerokéci 8m. Chodnik naley obramowa
od strony jezdni krawznikiem typ lekki, a od strony posesji i pél obieen
chodnikowym 20x6. Zjazdy na pola i do posesji malykona o szer. 6,0m i dt. 1,3m.
Zjazdy naley obramowa od strony jezdni i pol kraggnikiem najazdowym 15x22. Plac
manewrowy od strony jezdni nale obramowa kraweznikiem na ptask, a po bokach
kraweznikiem najazdowym.

Nawierzchn¢ chodnika nalgy wykon& z kostki brukowej betonowej o grudm
6cm (70% szara, 30% czerwona), a zjazdéw i placnemeowego z kostki brukowej
betonowej o grubi@i 8cm (30% szara, 70% czerwona). Profil poprzecehgdnika,
zjazdow i placu manewrowego przig jednostronny ze spadkiem 2% w kierunku do
jezdni. Caty zakres projektowanych robot zlokalizow jest w istnigicym pasie

drogowym.

4.1 PARAMETRY TECHNICZNE

diugcé¢ chodnika ze zjazdami 425m (195m i 230m)
powierzchnia chodnika 474,5m
powierzchnia zjazdow 78m

powierzchnia placu manewrowego 1G8m

szerokd¢ chodnika 1,3m

szerokd¢ zjazdu 6,0m

dhugci¢ zjazdu 1,3m

spadek poprzeczny chodnika, zjazddow i placu 2%



4.3 KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI

Konstrukcja nawierzchni chodnika
- nawierzchnia z kostki brukowej betonowej o gr. 6cm
- podsypka cementowo — piaskowa o gr. 3cm
- podbudowa z chudego betonu o gr. 10cm

Konstrukcja nawierzchni zjazdow i placu manewrowego
- nawierzchnia z kostki brukowej betonowej o gr. 8cm
- podsypka cementowo — piaskowa o gr. 3cm
- podbudowa z chudego betonu o gr. 15¢cm

- warstwa odcinajca z piaskyérednioziarnistego o gr. 10cm

4.4 ODWODNIENIE

Odwodnienie chodnika i zjazdéw naje wykona powierzchniowo. Wody

opadowe naley odprowadzi z nawierzchni chodnika i zjazdéw za porpcspadku
poprzecznego 2% w kierunku jezdni décieku przykrawznikowego. Sciek
przykraweznikowy o szer. 20cm natg wykona z kostki betonowej o gr. 8cm, na fawie
betonowej. Po wykonaniu pomiaréw niwelacyjnych wiiliscieku naley umiescié¢
studzienkisciekowe z przykanalikami pod chodnikiem. Na odcikwdnika o diuggri

230m naley przebudowé przepust poprzez jego wydienie o 1m.

4.6 POZOSTALE ROBOTY | CZYNNIKI

Wykonawca robét zobowzany jest do zabezpieczenia adzeh podziemnych

w miejscach, gdzie istnieje zagemie ich naruszenia. Roboty ziemne weblie urzadzen
podziemnych naley wykonywa recznie. Projektowana przebudowa drogi w zakresie
chodnika nie wprowadza zmian w funkcjonowaniu mtmego srodowiska, poniewa
zlokalizowana jest w aytkowym pasie drogowym. Roboty nalewykonywa zgodnie

Z przepisami, zasadami i normami obgeuijacymi w tym zakresie.

UWAGA W trakcie prowadzonych robét drogowych, wykonawest pdpowiedzialny za
zabezpieczenie znakdéw geodezyjnych.

5. BEZPIECZE NSTWO | HIGIENA PRACY

Realizupc przedmiotow inwestycg szczegdla uwag; nalezy zwrdci na:

- zabezpieczenie i prawidtowe oznakowanie robot peadyg czas przebudowy drogi,



pracownicy w czasie robot ubrani byli w kamizelkiraegawcze.
Wymagana jest rowniena czas wykonywanych robot minimalizacja ogranicze

i utrudnien dla indywidualnego ruchu lokalnego.

OPINIE  UZGODNIENIA PROJEKTU

Realizacja robo6t objych niniejszym opracowaniem wymaga:

zaakceptowania do realizacji przez Inwestora — @matazkow
zgloszenie przebudowy drogi w zakresie chodnikabétr budowlanych do Starostwa
Powiatowego do Wydziatu Architektury i Budownictwa.

Opracowat:

Wiktor Pietka



