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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S&)vs/magania dotycxe wykonania i odbioru
robét drogowych przprzebudowie drogi gminnej 4734PAslazkowie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét stostwgest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Wymagania ogdine natg rozumie i stosowé w powiazaniu z niej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:
D.01.01.01 Odtworzenie punktow trasy
D-01.02.04 Rozbiérka elementéw drég
D-02.01.01. Wykonanie wykopéw
D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zsgczaniem podia
P-04-06-01—Pedbudewazchudegoe-betonu
D-05-03-23aNawierzehniaz betehowejkostki-brugpw
D-05.03.05a Nawierzchnie z betonu asfaltowegaovéscieralna i wizaca)
D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiza mechanicznie
D.04.05.01 Podize umocnione

1.4. Okrdlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#gj okrelenia naléy rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calai¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego cz¢ stanowica odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt no@st, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegté¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych
Z nadsypk - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginge;].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lulbopopojazddw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mortawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona dourpciazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, ojalyzieczcia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,zsty

do notowania zdarzei okoliczndici zachodacych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robét, przekazywania poléceinnej korespondencji technicznej pagdey Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszktetenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kaktowych (wyznaczona przez
Zamawiajicego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawodpowiedzialna za nadzorowanie robét
i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cg¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua
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1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikanaitokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - e% obiektu oparta na podporach
mostowych, tworaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeotirogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowymelucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot w formie wyliczeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika
projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, keeptowane przez Zamawigggo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezilne do wykonania robét, zgodne z dokumentgmjojektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkoavodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzslaych do przejmowania i rozktadania olen od ruchu

na podige gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&agimio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstva $cieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa ghea do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniejcej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stdaca do przenoszenia olagen od ruchu na podize. Podbudowa
moze sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Mae
ona sktadéasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniafa, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstz podiga. Maze zawieré warstw
mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldbwnym zadanjest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniettiwienia przenikania castek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni teicej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stisca do odprowadzenia wody przedogtaj sk do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczinie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpdmid utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodié - zgodnad¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, €i je
przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecgtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenuegrmczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z i urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy aréwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uegzen chronacych ludzi i srodowisko przed uailiwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.
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1.4.26.Pobocze - cx¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéwieszczenia undzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, mica jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podlze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zdey pod nawierzchai do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28.Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa peadjolezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unatiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekeszaWykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zZwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczggata autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoapoénia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometygbzrirasy w planie i przekroju podiaym)
istniejacego podczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtigm, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemembdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatarowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamowiutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e&zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgcj
charakterystyl i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegoz&lsktadé si¢ z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporglkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (fyskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto miedzy zewwtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osidiuznej, obejmuje catkowit szerokd¢ konstrukcyjm,
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokd jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeg6inych
rodzajow ruchu oraz szerokbchodnikéw mierzona wwietle pokczy mostowych z wylczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ichsito (przedmiarem) w kolejrizi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udagtniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twageze cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagibiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej ¢hw
pieszego.

1.4.44 . Wiadukt - obiekt zbudowany nad lmikolejowa lub inma droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ezt przedsgwziecia budowlanego, stanoada odebmg calas¢ konstrukceyjr lub
technologicza, zdolma do samodzielnego petnienia funkcji techniczngtiowych. Zadanie mge polegé na
wykonywaniu robét zwizanych z budow, modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jalowykonanych roboét, bezpiecastwo wszelkich czynnii na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgoditaz dokumentagj projektovs, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyi administracyjnymi, lokalizag i
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, dziennik budowsgzodwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziakitoza ochror przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezznaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢dzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdétowych warunkach umowy, ueadgiajacym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanoaviprzetargow dokumentagj projektovs oraz projektowy
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, ktpkVykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektove i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumnegmrzekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okéone w cha@by jednym z nich g
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentaciji.

W przypadku rozbignosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentdéw olawje kolejng¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnyghOgolnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie meze wykorzystywé btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiznosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiaréw okgtonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaialzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTetts uwazane za wartéci docelowe, od ktérych
dopuszczalnessodchylenia w ramach okénego przedziatu toleranciji. Cechy materiatow i elemenid@idowli
musz wykazywa& zgodnadé z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieds w pelni zgodne z dokumentacprojektows lub ST i
wplynie to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zosstamastpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie agzkWykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,,pruchem?”)

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaniaegtrych obiektéw
(jezdnie, éciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktvaaz do zak@czenia i odbioru ostatecznego robaét.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zglem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. Wezrakci od potrzeb i pospu robét projekt
organizacji ruchu powinien lgyna biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagalkrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zaingalubedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urmdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewmiajv ten
spos6b bezpiecastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocZnbw dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglldw bezpieczgstwa.
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Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwée publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenianigjscach i ilgciach okrélonych
przez Irzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ky@h tres¢ bedzie zatwierdzona przez ipniera/
Kierownika projektu. Tablice informacyjneetla utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegalotj zaptacie i przyjmuje sj ze jest whczony w
cere kontraktowy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwanii&zaegl kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeddzie utrzymywa tymczasowe urglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, paicze, gwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie meki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub vgra oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdémaszyn pracugcych przy realizacji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Ircynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robdt Wykonawca obwée publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenianigjscach i ilgciach okrélonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ky@h trei¢ bedzie zatwierdzona przez ipniera/
Kierownika projektu. Tablice informacyjneetla utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegalotj zaptacie i przyjmuje sj ze jest whczony w
cere kontraktowy.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zng i stosowd@ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datgez
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mage na celu stosowanieesdo przepiséw i norm dotyezych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oragdhie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s06b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag bedzie miat szczegoélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopovégdiojazdowych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnychapyitlub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca kdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawngespr
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniactobiych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne &da sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zsbezone
przed dosgpem oséb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaneapem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia.
Nie dopuszcza giuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegeniu wigckszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materiaty odpadoweryte do robot lgda miaty aprobat techniczia wydam, przez uprawnios
jednostl, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.

Materialy, ktére § szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po Zalzeniu robot ich
szkodliwagi¢ zanika (np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. z#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgma
zgock na uwycie tych materiatdw od wigiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze spé@gffami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasriei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiada@irych wigcicielami tych uradzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzewgwhinstalacii i urgdzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urzdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarzepoez:cia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca Wwexznie powiadomi layniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze oraghie z nimi wspoétpracowat dostarczejwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i adzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudawieszkaniow, Wykonawca kdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodrigi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier/Kierownik projektu lgdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawa a wiascicielami nieruchoméci i dotyczcych korzystania z wlasdoi i drég
wewretrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacimkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca kdzie stosowéa sie do ustawowych ogranicaenaciskOw osi nairc
transporcie materiatow i wyposania na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszel
uzgodnienia od wixiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunk{e
kazdym takim przewozie ddzie powiadamiat Iayniera/Kierownika projektulnzynier/Kit
polect, aby pojazdy nie spetnigge tych warunkéw zostaly usuté z terenubudow
nadmierne obaizenie osiowe nie éda dopuszczone néwiezo ukaaczony fragmenbut
budowy i Wykonawca &dzie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéls

poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadzie przestrzeda przepisdéw dotycz

higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrzek zadbé, aby personel nigvykonyv
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymag:
Wykonawca zapewni iddzie utrzymywat wszelkie uetlzeniazabezpieczage
odpowiedny odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budow

bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych

odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochrgmobét i za wszelkie materiaty i ugdzenia aywane do robot
od daty rozpocgria do daty wydania potwierdzenia zakaenia robo6t przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powiny® b
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej eléyrieyly w zadowalajcym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymaniento polecenie liayniera/Kierownika
projektu powinien rozpoa# roboty utrzymaniowe nie [diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zarazdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéeevejakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych i gdzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w edieniu
do sprztu, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwazanych z wykonywaniem roboét i w sposokaghy bedzie
informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przesigtjac kopie zezwol# i inne odngne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsbwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z tijem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopegez Irryniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy, ktore speléia
maja materialy, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydd obowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotangehn przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powofane normy i jpisge & panstwowe lub odnosg sig do
konkretnego kraju lub regionu, mady¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewsoajrowny lub
wyzszy poziom wykonania ni powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzérgésemnego
zatwierdzenia przez #hyniera/Kierownika projektu. Ridnice pomedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przediczone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty waxtmwe, budowle oraz inne pozostéb o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie buddada uwazane za wlasni@ Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadondi Inzyniera/Kierownika projektu i pospowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wystia op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawieym i Wykonawe ustali wydtuzenie czasu wykonania
robét i/lub wysoké¢ kwoty, o ktdn nalezy zwiekszy¢ cere kontraktova.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorayista jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawiyhierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotysze proponowanegdrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniz odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegoidia nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wiascicieli i odnasnych wtadz na pozyskanie
materiatow zezrodel miejscowych vdczapc w to zrodla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacjirodta.
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Wykonawca przedstawi #ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokuntaci
zawierajica raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagrzez siebie metadwydobycia i
selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admafitpaistwowe] i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialétoza spetnienie wymagailosciowych i jakaciowych materiatow
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia matéw, dziegzawy i inne jakie okaa sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadktad czasowo zd¢ z terenu wykopow, dokopOow i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych hda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuligwacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw narier budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiedioo
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bdzie prowadzi zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleayuzyska na to piserazgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatdw bdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obazijacymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezzymiera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uycie tych materiatbw do innych robét, nie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatléw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdajsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz Sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewidumozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomyiriera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie dézym, jeli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rajdz
materiatu nie mze by pézniej zmieniany bez zgody gniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiahczéisu gdy &da one wyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowet $akos¢ i wkasciwosci i byty doskpne do kontroli
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatétldzlokalizowane w ohbghie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy wejsttach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwérnie materiatbw mog by¢ okresowo kontrolowane przezdyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki mak@wv mogi by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli kgda stanow& podstawg do akceptacji okrdonej partii
materiatow pod wzgdem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu kdzie przeprowadzat inspekcjvytwdrni, musa byé¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu kdzie miat zapewniop wspéiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu lgdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych e&i wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatow przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalzacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spe, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakéé¢ wykonywanych robét. Spet uzywany do rob6t powinien biyzgodny z ofert Wykonawcy i
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powinien odpowiadépod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizaciji
robot, zaakceptowanym przezzimiera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustales wymienionych
wyzej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajn@¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidofyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasnadcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma ktyutrzymywany w
dobrym stanie i gotowizi do pracy. Powinien by zgodny z normami ochrongrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentoéw potwiapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwo$é wariantowego fycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacprzed wyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Inyniera/Kierownika projektu, nie
moze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantace zachowania warunkOéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takiciodkOw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jalkk@ wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewtiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ékneymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachymniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetnig& wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fia mnych parametréw technicznyctsrodki
transportu nie spetniage tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez igniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtilowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkaéazen
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnivarunkami umowy oraz za jad®
zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich pgétlz dokumentagj projektowa, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym przez diigkve; oraz poleceniami liyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie wiglawyznaczenie wysokgi wszystkich
elementéw robd4t zgodnie z wymiarami icdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pimie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostgnusungte przez
Wykonawe na wilasny koszt, z wyikiem, kiedy dany kid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysok@rzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakéw za ich doktadng.

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
rob6t kxda oparte na wymaganiach oktenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i WI'S8&
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjkyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatow i robot, rozrzuty normalnie wygiujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny I&y wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Irayniera/Kierownika projektu, pod g¢ba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowrany opracowai przedstawé do akceptacji Iayniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jakti Wykonawca powinien ok&di¢, zamierzony
spos6b wykonywania rob6t, mlwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaraamyjwykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jagz powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
— organizagt wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,
— organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
—  sposéb zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementow
robot,
— system (sposo6b i procedyrproponowanej kontroli i sterowania jad@a wykonywanych
robot,
—  wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnegb |
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie badd,
— spos6b oraz forg gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urmdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje i ila¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
—  sposbéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,
—  spos6b i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ueglze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwaezamieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robét,
—  sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t bdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, asiygna¢ zatazom
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok roboét i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, stz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezlxdne do pobierania probek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mee zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca kdzie przeprowadza pomiary i badania materialdw oraz robdt zestotliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuamgnprojektowej
i ST

Minimalne wymagania co do zakresu bada ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam dkaee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #ynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaj
wymaganiom norm okgajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu kdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu lkdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych uradzer laboratoryjnych, sprgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. 3eli niedociagniecia te keda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bad@
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayeie do robot badanych materiatéw i dgpuje do wycia
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dopiero wtedy, gdy niedogjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zostansungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laaiateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek, ygart
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji radmy¢ z jednakowym prawdopodobistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek etla dostarczone przez Wykonawci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez dfiy&we do bada wykonywanych przez liyniera/
Kierownik projektu Ileda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowargez p
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaztizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budgwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosigirzez Wykonawe
usunkte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowychdigubkrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadky, gd
normy nie obejmuyj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosbwezna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi byniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykamgomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pimie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca lgdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikarbada
jak najszybciej, nie pdniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaod

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przaegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywaniarkroli, pobierania probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wyawvca i producent materiatdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonuapg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawe;, poprzez midzy innymi swoje badaniaghzie ocenid zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami
ST na podstawie wynikdéw wtasnych badantrolnych jak i wynikbw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieégprobki materiatéw i prowadzibadania niezalaie od
Wykonawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych bad& wykaza, ze raporty Wykonawcy & niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatéw i
robét z dokumentagjprojektovs i ST. Moze réwniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawgcprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych baglapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazs#wa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznydr amtaiciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklarac zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
-  Polslky Normg lub
— aproba4 technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono PolsKi&rmy,
jezeli nie @ objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez ST, keda partia dostarczona
do robot kdzie posiadate dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe mugzposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badéeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym ohowicym Zamawiajcego i
Wykonaweg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy dacko okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ola@wjcymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy dgla dokonywane na bi@co i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy ¢dzie opatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz cstéska stibowego. Zapisy &da czytelne,
dokonane trwattechnily, w porazdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumentdd oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kryniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolni:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia j&ioi harmonogramoéw
robot,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegdllnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikaych i ulegagcych zakryciu, czsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperateirpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakewykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadath badé z podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdd przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Rdlyawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwaley na rozliczenie faktycznego pepu kazdego z
elementow robo6t. Obmiary wykonanych robdt przeprowadzanssposoéb cigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodwo lub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o

jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie

uzgodnionej w programie zapewnienia j&&o Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny hy
udostpnione na kadezyczenie Iyniera/Kierownika projektu.
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(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza esi oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) ngstjace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawgedabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego clatyiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyela zawsze dogpne dla Irzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét ldzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentac]
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomidéniyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarupapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsibtach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od oboyzku ukaiczenia wszystkich robét. Bline dane zostan
poprawione wg instrukcji kyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robét duizie przeprowadzony z egtoscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oflenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnzyniera/
Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegtasci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymizds obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe.

Jeli ST witasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, olejosci beda wyliczone w n¥ jako
dlugaé¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, gola wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprzt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robéddbzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostas dostarczone przez Wykonawclezeli urzadzenia te lub spegt
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiarowe dula przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje awdzenia wagowe odpowiadgie odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywé& to wyposaenie zapewniac w sposob cigly zachowanie doktadgoi wg norm
zatwierdzonych przez igniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kda przeprowadzone przed giowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, azeaiv
przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w robotach.
Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
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Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczemrida wwykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub aitpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mofQy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zakznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikaicych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej ocenie &itd i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie reatjizulegra zakryciu.

Odbioér robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu lgdzie dokonany w czasie urddwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagéinego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikaoly i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidreolzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i pdamaienia o tym
fakcie Irzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia krynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, wfkamtacji z
dokumentagj projektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie ifgi i jakosci wykonanych czsici rob6t. Odbioru czsciowego
rob6t dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rdb&bnuje Irzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywisteganania rob6t w odniesieniu do ich da,
jakosci i wartasci.

Catkowite zakdczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegoedizie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniean pémie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny rob6t nagi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, lczod dnia
potwierdzenia przez kyniera/Kierownika projektu zaki@zenia robot i przyjcia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robd4t dokona komisja wyznaczona ptamawiajcego w obecnei Inzyniera/
Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbiesa roboty dokona ich oceny jakmowej na podstawie
przediaonych dokumentéw, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodweowykonania robét z
dokumentagj projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozrazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robdét zanikagych i ulegagcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uaipgtych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkdwjub robdt uzupetniagych w
warstwie scieralnej lub robotach wyki@zeniowych, komisja przerwie swoje czyrdodi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakas¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokunjeipi@jektows i ST z uwzgkdnieniem tolerancji i
nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiesta® ruchu, komisja dokona patren,
oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostateczmedgpdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli zostata sporadzona

w trakcie realizacji umowy,

szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawod@kamentéw umowy i ew. uzupetraag lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnoi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw batda pomiaréw zagczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggzh (np. na przeleenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tyabbét wiacicielom
urzadzen,

9. geodezyjninwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglem przygotowania dokumentacyjnego niedb
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu Xdffgwe wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupemigje bzda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupeghcych wyznaczy komisja.

NoorwDd

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych roboétazamych z usumgciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetaw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dilzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uydrgéniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykorawa jednostk obmiarove
ustalora dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo poestptatnaci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaitowa pozycji kosztorysowedzie uwzgédniaé wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, okrdone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtll obejmowa:

— robocizre bezpdrednih wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowanianéwalnych ubytkdw i transportu
na teren budowy,
— wartacs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oftome w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vtagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytuaji projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostaiemef®opii projektu Irzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmenikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgzmikow, barier, oznakow®ai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier
i $wiatet,

(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazd6w i organizaajchu obejmuje:

(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U 2010r 288, poz. 1623 z pdiejszymi
Zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 rsprawie dziennika budowy, moria i
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13B80z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (DzZNtJ19, poz.115 z 2007r z paiejszymi
Zmianami).



